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Rej,nig u n g swerKzeug mit ei ne m 
rotieirend a ngetrie fr en e n A r beitswerkzeu g 

Die Erfindung betrifft ein Reinigungswerkzeug mit einem ro- 
tierend angetriebenen Arbeitswerkzeug , insbesondere fur ein 
Saugreinigungsgerat wie einen Staubsauger oder dgl. nach 
dem Oberbegriff des Anspruchs 1. 

Als Saugreinigungswerkzeug ausgebildete Reinigungswerkzeuge 
mit rotierend angetr iebener Burstenwalze sind als Zubehor 
fur Staubsauger bekannt . Das Saugreinigungswerkzeug besteht 
aus einem Gehause mit einer Bodenplatte, in der ein quer 
zur Arbeitsrichtung liegender Arbeitsschlitz vorgesehen 
ist« Durch den Arbeitsschlitz wirkt die drehend im Gehause 
gelagerte Burstenwalze auf die zu bearbeitende Flache, z.B. 
eine Bodenflache, eine Polsterf lache , einen Teppich oder 
dgl . . 

Im Gehause des Saugreinigungswerkzeugs ist zum Antrieb der 
Burstenwalze ein Antr iebsmotor vorgesehen, der als Elektro- 
motor oder als Luftturbine ausgebildet sein kann. Der Motor 
treibt liber ein Riemengetriebe das Arbeitswerkzeug, das 
eine von der Motorwelle angetriebene Antr iebsscheibe sowie 
eine mit dem Arbeitswerkzeug drehfest verbundene Abtriebs- 
scheibe umfa/3t. Der Riemen lauft meist iiber den Grundkorper 
der Burstenwalze, so da/3 diese nur umstandlich aus- 
gewechselt werden kann. Fur unter schiedliche Bodenflachen 
sind unterschiedliche Arbeitswerkzeuge zweckma/3ig, so da/3 



der Benutzer mehrere Saugreinigungswerkzeuge vorratig 
halten mui3. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde , ein Reinigungs- 
werkzeug mit einem rotierend angetr iebenen Arbei tswerkzeug 
derart auszubilden, da/3 ein leichter Austausch des Arbeits- 
werkzeugs ohne Behinderung durch den Antrieb moglich ist. 

Die Aufgabe wird erf indungsgemafl nach den kennzeichnenden 
Merkmalen des Anspruchs 1 gelost. 

Die Antriebsscheibe und die Abtr iebsscheibe sind als Keil- 
riemenscheiben ausgebildet, wobei zur Antriebsverbindung 
zwischen den Scheiben ein Keilrad vorgesehen ist, dessen 
AuJ3enumfang in die Keilnuten der Antriebsscheibe und der 
Abtriebsscheibe eingreift. In Umkehrung des Wirkprinzips 
konnen auch die Antriebsscheibe und die Abtriebsscheibe als 
Keilrader und das verbindende Getrieberad als Keilscheibe 
gestaltet sein. 

Der erf indungsgemafle Antrieb ist selbstreinigend und wenig 
schmutzempf indlich. Im unbelasteten Ruhezustand wirken zwi- 
schen den Scheiben und dem Rad kaum Krafte, da auf das 
Keilradgetriebe keine groflere Vorspannung aufgebracht 
werden mufl . Bei Belastung versucht das Antriebsrad, das 
Keilrad in den Spalt zwischen dem Antriebsrad und dem Ab- 
triebsrad zu Ziehen, wodurch sich der AuJ3enumf ang kraft- 
schltissig in die Keilnuten von Antriebsscheibe und Ab- 
triebsscheibe zwangt. Die Kr af ttibertragung erfolgt dabei 
ausschlie/Uich liber die Flanken der Keilnuten sowie die 
Flanken des Autfenumf angs des Keilrades. 

Bevorzugt ist der AuBenumfang des Keilrades elastisch aus- 
gebildet und von einem elastischen Antriebsring wie einem 



Keilriemenr ing gebildet, der auf dem Grundkorper des Keil- 
rades festgelegt ist. Der Antriebsring bzw. Keilriemenr ing 
weist bevorzugt einen trapezf ormigen Querschnitt auf, 
dessen langere Grundseite auf dem Grundkorper des Keilrades 
festgelegt ist. 

Das im Spalt zwischen der Antr iebsscheibe und der Abtriebs- 
scheibe wirkende Keilrad mu£ zur kraf tuber tragenden Verbin- 
dung nicht lagefixiert sein. Das Keilrad und/oder eine der 
Getriebescheiben konnen relativ zueinander verschiebbar 
sein. Dreht das Keilrad urn eine gehausefeste Drehachse, ist 
ein radiales Lagerspiel zumindest einer Scheibe oder des 
Rades zweckmaflig. Das Lagerspiel gewahrleistet eine 
relative Bewegung des Keilrades zur Antr iebsscheibe und der 
Abtr iebsscheibe , so dai3 ein drehmomentubertragendes Ein- 
greifen der Getriebeverbindung gewahrleistet ist. Vorteil- 
haft sind die Drehmittelpunkte der Antriebsscheibe und der 
Abtriebsscheibe gehausefest und das Keilrad ist in dem 
Spalt zwischen den Scheiben verschiebbar. So kahn das Keil- 
rad an einem am Gehause festgelegten Schwenkarm gehalten 
sein, der das Keilrad mit einer Anlagekraft in die Keil- 
nuten der Riemenscheiben driickt . Die Anlagekraft kann eine 
Gewichtskraf t und/oder eine Federkraft sein. Vorteilhaft 
begrenzt ein Anschlag die Einf ahrbewegung des Keilrades in 
den Spalt zwischen den Scheiben und senkt so die Belastung 
des Getriebes. 

In vorteilhaf ter Ausgestal tung ist die Drehachse des Keil- 
rades und die Antriebsscheibe gehausefest, wahrend die Ab- 
triebsscheibe verschiebbar zum Drehmittelpunkt des Keil- 
rades ist. Ist die Abtriebsscheibe fest mit dem Arbeits- 
werkzeug, z. B. einer Btirstenwalze verbunden und wird die 
Lagerung des Arbei tswerkzeuges als Schiebelager gestaltet, 
wird das Arbeitswerkzeug beim Aufsetzen auf den Boden in 
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Richtung auf das Keilrad verschoben, so da/3 die Abtriebs- 
scheibe in Kraf teingrif f mit dem Keilrad tritt und die 
Getriebeverbindung zum Antr iebsmotor hergestellt ist. Hebt 
der Benutzer das Reinigungswerkzeug vom Boden ab, ver- 
schiebt sich das Arbeitswerkzeug mit der Abtr iebsscheibe in 
eine Ausgangslage zuriick, so daiB die Antr iebsverbindung 
zwischen Abtriebsscheibe und Keilrad aufgehoben wird; das 
Werkzeug ist antriebslos und kommt zum Stehen. 

Es kann zweckmaBig sein, den Grundkorper des Keilrades 
scheibenartig auszubilden und in einer axialen Dicke aus- 
zufiihren, die im wesentlichen der Dicke des Fu/3bereiches 
des elastischen Antr iebsr inges bzw. Keilringes entspricht. 

Das leicht zu losende und wieder zusammenzuf iigende Getriebe 
ermoglicht eine flexible Gestaltung von Reinigungswerk- 
zeugen mit rotierend angetriebenen Walzen. Entsprechend der 
Bodenbeschaf f enheit konnen die Walzen austauschbar im Ge- 
hause gehalten sein, wobei zum Austauschen keine MaBnahmen 
zum Losen der Getriebeverbindung notwendig sind. Ein Losen 
des Antr iebswerkzeugs vom Gehause lost gleichzeitig die Ge- 
triebeverbindung; nach dem Ansetzen eines anderen Tragers 
mit einem Arbeitswerkzeug an das Gehause ist die Getriebe- 
verbindung in gleicher Weise einfach hergestellt. Ins- 
besondere ist das Keilradgetriebe unempf indlich gegen 
Schmutz und auftretende Abstandstoleranzen zwischen der 
Antriebsscheibe und der Abtriebsscheibe. Vom Getriebe auf- 
genommener Schmutz fallt beim Losen der Getriebeverbindung 
ohne weiteres ab . 

Weitere Merkmale der Erfindung ergeben sich aus den wei- 
teren Anspriichen, der Beschreibung und der Zeichnung, in 
der ein nachfolgend im einzelnen beschr iebenes Ausfiihrungs- 
beispiel der Erfindung dargestellt ist. Es zeigen: 



Fig. 1 



eine schematische , perspektivische Ansicht auf 
ein erf indungsgema/3es Reinigungswerkzeug , 



Fig. 2 eine Ansicht entsprechend Fig. 1 mit geoffnetem 

Gehause , 

Fig. 3 eine perspektivische Ansicht auf das Reinigungs- 
werkzeug gemaB Fig. 2 aus der Richtung des Saug- 
anschlusses gesehen , 

Fig. 4 in vergro/3erter Darstellung ein er f indungsgemafles 

Keilradgetriebe , 

Fig. 5 eine schematische Darstellung des Keilrad- 

getriebes in Seitenansicht , 

Fig. 6 einen Schnitt durch das Keilrad und eine 

Antr iebsscheibe , 

Fig. 7 eine schematische, perspektivische Darstellung 

entsprechend Fig. 1 mit demontiertem Arbeitswerk- 
zeug. 



Das in Fig. 1 schematisch dargestellte Reinigungswerkzeug 1 
ist ein Saugreinigungswerkzeug , welches insbesondere an ein 
nicht dargestelltes Saugreinigungsgerat wie einen Staub- 
sauger oder dgl . uber einen Saugstutzen 2 angeschlossen 
wird. Das Reinigungswerkzeug 1 besteht aus einem im Ausfiih- 
rungsbeispiel zweischaligen Gehause 3 mit einer Bodenplatte 
4, in der ein Arbeitsschlitz 5 ausgebildet ist. Im Gehause 
3 ist eine Antr iebseinheit 6 integriert, die im Aus- 
f iihrungsbeispiel einen Elektromotor 33 aufweist, der in 
Fig. 2 aufgrund der entfernten oberen Gehauseschale erke-nn- 




bar ist. Das Arbeitswerkzeug 7 ist im gezeigten Ausftih- 
rungsbeispiel eine Bur stenwalze , die um eine liegende Achse 
9 drehbar im Gehause 3 gehalten ist und durch den Arbeits- 
schlitz 5 in der Bodenplatte 4 auf eine zu reinigende oder 
zu bearbeitende Flache wie z.B. einen FuBboden wirkt. 

Der im Gehause 3 gelagerte Antr iebsmotor , der als Elektro- 
motor oder auch als Luftturbine wie eine Peltonturbine , 
eine Durchstromturbine oder dgl. ausgebildet sein kann, 
^ treibt iiber ein Getriebe 10 das Arbeitswerkzeug 7 drehend 

an. Hierzu ist auf der Motorwelle 11 drehfest eine An- 
tr iebsscheibe 12 vorgesehen, die bevorzugt als Scheibe mit 
einer auBeren Umfangsnut 13 (Fig. 4) ausgebildet ist. Be- 
vorzugt ist die Antr iebsscheibe 12 eine Riemenscheibe , ins- 
besondere Keilr iemenscheibe . 

Auf dem Grundkorper 8 des rotierenden Arbeitswerkzeugs 7 
- im Ausf uhrungsbeispiel eine Btirstenwalze - ist eine Ab- 
triebsscheibe 14 vorgesehen, die ebenfalls eine Umfangsnut 
15 aufweist und bevorzugt als Riemenscheibe, insbesondere 
Keilriemenscheibe ausgebildet ist. Im gezeigten Ausfiih- 
rungsbeispiel ist die Keilriemenscheibe 14 als Ring auf dem 
& Grundkorper 8 des Arbeitswerkzeugs 7 drehfest festgelegt. 

Dabei ist die Hohe h (Fig. 4) kleiner als die Lange b der 
Borsten 16 der Beborstung der Btirstenwalze. Die Antriebs- 
scheibe 14 liegt in der Lucke zwischen zwei benachbarten 
Borstenbiischeln . Auch kann die Abtr iebsscheibe 14 im Grund- 
korper 8 des Arbeitswerkzeuges 7 insbesondere einteilig 
ausgebildet sein. 

Zur Antriebsverbindung zwischen der Antr iebsscheibe 12 und 
der Abtriebsscheibe 14 ist ein Keilrad 17 vorgesehen. Das 
Keilrad 17 ist in den Fig. 4 bis 6 vergroBert dargestellt- 
Der AuBenumfang 18 des Keilrades 17 ist bevorzugt elastisch 
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ausgebildet und greift in die Keilnuten 13, 15 der zweck- 
maflig starren Antriebsscheiben 12, 14, ein. Dies ergibt sich 
insbesondere aus der Darstellung der Fig. 4 bis 6. Das 
Keilrad 17 bzw. zumindest dessen AuBenumfang 18 kann auch 
starr ausgebildet sein; so kann das Keilrad 17 zweckmaBig 
aus Stahl bestehen. Die mit dem Keilrad 17 in Eingriff 
stehenden Keilriemenscheiben 12 und 14 sind dann im Bereich 
der Keilnuten vorteilhaft aus einem zumindest teil- 
elastischen Material gebildet. In Weiterbildung der Erfin- 
dung konnen auch Keilrad und Antriebsscheiben starr 
und/oder elastisch sein. 

Wie in Fig. 5 gezeigt, dreht die Antr iebsscheibe 12 ent- 
gegen dem Uhrzeigersinn , wodurch das Keilrad 17 im Uhr- 
zeigersinn angetrieben ist. Entsprechend wird das Abtriebs- 
rad 14 wieder gegen den Uhr zeigersinn angetrieben. Der 
AuBenumfang 18 des Keilrades 17 ist im Ausf tihrungsbeispiel 
von einem elastischen Antriebsring gebildet, der - wie Fig. 
6 zeigt - als Keilr iemenr ing 19 gestaltet ist. Dabei hat 
der Keilriemenring 19 bevorzugt einen trapezf ormigen Quer- 
schnitt gemaB Fig. 6, wobei die langere Grundseite 20 des 
trapezf ormigen Querschnitts auf dem Grundkorper 21 des 
Keilrades 17 festgelegt ist. 

Die Drehachse 22 der Antr iebsscheibe 12 sowie die Drehachse 
23 der Abtr iebsscheibe 14 bilden Drehmittelpunkte , die eine 
Verbindungslinie 24 definieren. Der Drehmittelpunkt 25 des 
Keilrades 7 liegt mit Abstand a zur Verbindungslinie 24, 
wobei der Drehmittelpunkt 25 von einer gehausef esten Dreh- 
achse 26 gebildet sein kann. Die Lage des Keilrades 17 ist 
derart gewahlt, daB das vom Motor angetriebene Antriebsrad 
12 bestrebt ist, das Keilrad 17 in den Spalt zwischen dem 
Antriebsrad 12 und dem Abtriebsrad 14 hereinzudrehen . Be- 
zogen auf den Kraf tangr if f spunkt 27 zwischen dem Antriebs- 
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rad 12 und dem Keilrad 17 liegt der Drehmittelpunkt 25 des 
Keilrades 17 also auf der der Antr iebskraf t in den Spalt 
abgewandten Seite der Verbindungslinie 24. 

Um bei gehausef esten Drehachsen 22, 23 und 26 den Eingriff 
des Keilrades 17 unabhangig von vorhandenen MaBtoleranzen 
sicher zu gewahr leisten , ist vorgesehen, zumindest das 
Keilrad 17 mit radialem Lagerspiel auf der Drehachse 26 zu 
lagern, 

Der Kraf tangrif f spunkt 27 der Antr iebsscheibe 12 auf dem 
Keilrad 17 und der Kraf tangrif f spunkt 28 des Keilrades 17 
an der Abtr iebsscheibe 14 haben einen Abstand K vonein- 
ander, der kleiner ist als der Durchmesser D des Keilrades 
17. 

In Weiterbildung der Erfindung kann das Keilrad 17 am Ende 
eines Schwenkhebels 40 gehalten sein, der um eine gehause- 
feste Schwenkachse 41 verschwenkbar ist. Die Lage des 
Schwenkhebels 40 ist dabei bevorzugt so gewahlt, daJ3 das 
Keilrad 17 in Betriebslage des Reinigungswerkzeuges durch 
seine Gewichtskraf t G in den Spalt zwischen den Antriebs- 
scheiben 12 und 14 kraf tbeauf schlagt ist. Die auf das Keil- 
rad 17 wirkende Gewichtskraf t G stellt sicher, da£ der im 
Ausfuhrungsbeispiel elastisch ausgebildete Auflenumfang 18 
mit einer geringen Anlagekraft in den Umfangsnuten 13 und 
15 der Keilr iemenscheiben 12 und 14 anliegt. Dreht die An- 
tr iebsscheibe 12, bewirkt das antreibende Drehmoment ein 
weiteres Hereinschwenken des Keilrads 17 in den Spalt 
zwischen den Keilr iemenscheiben 12 und 14, so daJ3 das Ge- 
triebe 10 hohe Drehmomente iiber tr agen kann. Dabei erfolgt 
die Drehmomentiibertragung iiber die Flanken 29 (Fig. 6) des 
Antr iebsr ings bzw. Keilriemenr ings 19 auf den Aul3enumfang 
18 des Keilrades 17 und die Flanken der Umfangsnuten 13 und 
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15 der Keilr iemenscheiben 12 und 14. Um bei der Obertragung 
hoher Drehmomente ein zu starkes Hereinziehen des Keilrades 
17 in den Spalt zwischen den Keilr iemenscheiben 12 und 14 
zu vermeiden, ist ein Anschlag 42 vorgesehen, der die 
Schwenkbewegung des Schwenkarms 40 in Richtung auf den 
Spalt begrenzt. Wird das mit einem derartigen erfindungs- 
gemaBen Keilr adgetriebe versehene Reinigungswerkzeug vom 
Boden abgehoben und um 180° in der Lage gedreht, wirkt die 
Gewichtskraf t G entgegen dem in Fig. 5 gezeigten Pfeil, so 
daB der Schwenkarm 40 mit dem Keilrad 17 aus dem Spalt 
zwischen den Keilriernenscheiben 12 und 14 herausschwenkt; 
die Getriebeverbindung ist unterbrochen und das Arbeits- 
werkzeug 7 kommt zum Stehen. 

In einer anderen Ausgestaltung der Erfindung, die in Fig. 5 
strichliert dargestellt ist, liegt das Keilrad 17' auf der 
dem Schwenkarm 40 gegenuberliegenden Seite der Verbindungs- 
linie 24 und wird durch eine auf die Drehachse 26 1 wirkende 
Federkraft F in den Spalt zwischen den Keilriernenscheiben 
12 und 14 gedriickt. Das so verschiebbar gelagerte Keilrad 
17* kann ein durch die GroBe der Feder F bestimmtes Dreh- 
moment tibertragen. Wird das an dem Arbeitswerkzeug 7 ge- 
forderte Drehmoment zu groB, wird die Antr iebsscheibe 12 
das Keilrad 17 ausheben, wodurch eine Drehmomentbegrenzung 
gegeben ist. 

Sind die Drehachsen 22 und 23 der Keilriernenscheiben 12 und 
15 gehausefest, ist das Keilrad 17 zweckmaBig verschiebbar 
angeordnet. Es kann vorteilhaft sein, die Drehachse 22 der 
Antr iebsscheibe 12 sowie die Drehachse 26 des Keilrades 17 
gehausefest anzuordnen und die Drehachse 23 der Abtriebs- 
scheibe 14 verschiebbar zu lagern. So kann - wie in Fig. 5 
dargestellt - die Abtr iebsscheibe 14 in Richtung der 
Doppelpfeile 44 langs der Verbindungslinie 24 verschiebbar 
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sein, wobei zur Erzielung eines Kraf teingr if f es eine 
Anlagekraft F 1 etwa langs der Verbindungslinie 24 in Rich- 
tung auf das Keilrad 17 wirkt. Die Verschiebbarkeit der Ab- 
triebsscheibe 14 kann durch eine entsprechende Schiebe- 
lagerung des Grundkorpers 8 des Arbeitswerkzeuges 7 er- 
reicht werden. 1st das Reinigungswerkzeug vom Boden ab- 
gehoben, kann - durch die Gewichtskraf t oder eine Feder- 
kraft - die Abtriebsscheibe entgegen der Kraft F* ver- 
schoben und damit auBer Eingriff gestellt werden. Die's hat 
den Vorteil, daB bei einem vom Boden abgehobenen Reini- 
gungswerkzeug die Antriebsverbindung des Getriebes 10 
unterbrochen ist und das Arbeitswerkzeug somit still steht. 
Die Verletzungsgef ahr fur den Benutzer ist gesenkt. Erst 
wenn das Reinigungswerkzeug auf den Boden aufgesetzt wird, 
wird das Arbeitswerkzeug 7 aufgrund der Auflage auf der zu 
reinigenden Bodenflache leicht in das Gehause verschoben, 
wobei z. B. durch die entsprechende Gestaltung des Schiebe- 
lagers eine Verschiebung des Grundkorpers 8 mit der Ab- 
triebsscheibe 14 langs der Verbindungslinie 24 in Richtung 
auf das Keilrad 17 erfolgt, bis die Keilnut 15 der Keil- 
riemenscheibe 14 in Eingriff mit dem Keilrad 17 tritt. Die 
Antriebsverbindung des Getriebes 10 ist hergestellt; das 
Arbeitswerkzeug 7 wird vom Motor drehend angetrieben. 

Der Grundkorper 21 des Keilrades 17 ist - wie Fig. 6 
zeigt - scheibenartig ausgebildet und hat insbesondere im 
Bereich des AuBenumfangs 18 eine axiale Dicke d, die im we- 
sentlichen der Dicke des FuBbereiches des elastischen An- 
triebsringes bzw. Keilriemenringes 19 entspricht, also im 
gezeigten Ausf uhrungsbeispiel der Lange L der Grundseite 20 
des Querschnitts des Keilr iemenr ings 19. Der Grundkorper 21 
des Keilrades 17 besteht vorteilhaft aus einem starren oder 
auch teilelastischen Material. 
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Wie Fig. 6 am Beispiel der Abtr iebsscheibe 14 zeigt, greift 
der Keilriemenring 19 mit seinem freien AuBenumfang in die 
Keilnut 15 der Antriebsscheibe 12 ein, wobei im Bereich der 
Flanken 29 der Keilnut 15 die Kraf tubertragung durch Rei- 
bung erfolgt. Dabei wird das Keilrad 17 in den Spalt zwi- 
schen Antriebsscheibe 12 und Abtr iebsscheibe 14 hereingezo- 
gen; diese Bewegung wird durch einen gehausef esten Anschlag 
begrenzt. 

Bei Belastung wird ein hoher KraftschluB zwischen der 
Antriebsscheibe 12 und dem Keilrad 17 sowie zwischen dem 
Keilrad 17 und der Abtriebsscheibe 14 erzielt, so da/3 hohe 
Drehmomente ubertragen werden. Gleichzeitig bildet das Ge- 
triebe 10 auch einen Ober lastschutz , da z.B. bei blockier- 
ter Btirstenwalze 8 ein Durchrutschen der Keilr iemenf lanken 
in der Keilnut 13 bzw. 15 prinzipiell moglich ist. Um ein 
hohes Drehmoment zu ubertragen, ist die Kraf tubertragung 
ausschliefllich uber die Flanken des Keilr iemenrings 19 und 
die Flanken 29 der Keilnuten 13 bzw. 15 vorgesehen. Hierzu 
ist die Keilnut 13, 15 in den Tr iebscheiben 12, 14 tiefer 
auszubilden als die Eingr if f stief e des Keilriemenr ings 19. 

Das erf indungsgemafle Keilradgetriebe 10 ermoglicht ein ein- 
f aches Auswechseln des Arbeitswerkzeugs 7, welches bevor- 
zugt mit einem Wechseltrager 30. (Fig. 7) am Gehause 3 
gehalten ist. Der Trager 30 wird im Ausf Iihrungsbeispiel in 
eine entsprechende Auf nahmeof f nung in der Bodenplatte 4 
eingeschoben und in seiner Einbaulage festgelegt, ins- 
besondere verrastet. Hat das Arbeitswerkzeug 7 seine Ein- 
baulage im Gehause 3 eingenommen, greift der Keilriemenring 
19 lagegenau in die Keilnut 15 der Abtriebsscheibe 14 ein, 
die drehfest mit dem Arbeitswerkzeug 7 verbunden ist. Es . 
ergeben sich somit Moglichkeiten , Arbeitswerkzeuge 7 aus- 
wechselbar in das Gehause 3 einzuschieben , wobei sowohl 



beim Losen des Arbeitswerkzeugs 7 aus dem Gehause 3 als 
auch beim Einsetzen in das Gehause 3 die Getr iebeverbindung 
10 iiber das Keilrad 17 einfach zu losen und wieder- 
herzustellen ist. 

Der auf dem Keilrad 17 vorgesehene Antriebsring kann be- 
vorzugt aus einer Polyurethan-Mischung bestehen und ins- 
besondere aus Gewebe bestehende, innere Zugstrange auf- 
weisen, die eine ausreichende Formstabilitat bei hoher 
Kraf tubertragung gewahr leisten . Es kann zweckmaflig sein, 
den Antriebsring auf dem Grundkorper 21 des Keilrades 17 
derart festzulegen, z.B. auf zuvulkanisieren, auf zuspr itzen 
Oder zu kleben, da/3 Zugstrange entf alien konnen. Dabei 
konnen dem Einzelfall entsprechende Materialien eingesetzt 
werden wie auch Polyamide. 
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Anspriicfre 

1. Reinigungswerkzeug mit einem rotierend angetr iebenen 
Arbeitswerkzeug, insbesondere fur ein Saugreinigungs- 
gerat wie einen Staubsauger Oder dgl . , bestehend aus 
einem Gehause ( 3 ) mit einer Bodenplatte (4) und einem 
in der Bodenplatte (4) vorgesehenen Arbeitsschlitz 
(5), durch den das im Gehause (3) drehend gelagerte 
Arbeitswerkzeug (7) auf eine zu bearbeitende Flache 
wirkt, mit einem in dem Gehause (3) angeordneten Motor 
(7), der tiber ein Getriebe (10) das Arbeitswerkzeug 
(7) antreibt, und das Getriebe (10) eine von der 
Motorwelle (11) angetr iebene Antriebsscheibe (12) 
sowie eine mit dem Arbeitswerkzeug (7) drehfest ver- 
bundene Abtr iebsscheibe (14) umfa/3t, 

dadurch gekennzeichnet , daJ3 die Antriebsscheibe (12) 
und die Abtriebsscheibe (14) als Keilscheiben ausge- 
bildet sind und zur Antr iebsverbindung zwischen der 
Antriebsscheibe (12) und der Abtriebsscheibe (14) ein 
Keilrad (17) vorgesehen ist, dessen AuBenumfang (18) 
in die Umfangsnuten (13, 15) der Antriebsscheibe (12) 
und der Abtriebsscheibe (14) eingreift. 
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Reinigungswerkzeug nach Anspruch 1, 

dadurch gekennzeichnet, da/3 der Aufienumfang (18) des 
Keilrades (17) elastisch ausgebildet ist, insbesondei 
aus einem elastischen Keilriemenr ing (19) gebildet 
ist . 

Reinigungswerkzeug nach Anspruch 2, 

dadurch gekennzeichnet , da/3 der Keilriemenr ing (19) 
einen trapezf ormigen Querschnitt aufweist, dessen 
langere Grundseite (20) auf dem Grundkorper (21) des 
Keilrades (17) festgelegt ist. 

Reinigungswerkzeug nach einem der Anspruche 1 bis 3, 
dadurch gekennzeichnet, dai3 die Drehmittelpunkte (22, 
23) der Antr iebsscheibe (12) und der Abtr iebsscheibe 
(14) eine Verbindungslinie (24) bestimmen, und der 
Drehmittelpunkt (25) des Keilrades (17) mit Abstand 
(a) zu der Verbindungslinie (24) liegt. 

Reinigungswerkzeug nach einem der Anspruche 1 bis 4, 
dadurch gekennzeichnet, da/3 das Keilrad (17) und/oder 
eine der Getr iebescheiben (12, 14) relativ zueinander 
verschiebbar sind. 

Reinigungswerkzeug nach einem der Anspruche 1 bis 5, 
dadurch gekennzeichnet ,. da/3 die Drehmittelpunkte (22, 
23) der Antr iebsscheibe (12) und der Abtr iebsscheibe 
(14) gehausefest sind und das Keilrad (17) in den 
Spalt zwischen Antr iebsscheibe (12) und Abtriebs- 
scheibe (14) verschiebbar ist. 

Reinigungswerkzeug nach einem der Anspruche 1 bis 6, 
dadurch gekennzeichnet, da/3 das Keilrad (17) an einem 
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Schwenkarm (40) gehalten ist und der maximale Schwenk- 
weg des Schwenkarms (40) durch einen Anschlag (42) be- 
grenzt ist. 

Reinigungswerkzeug nach Anspruch 6 oder 7 , 
dadurch gekennzeichnet , da/3 das Keilrad (17) mit einer 
Anlagekraft (F) in den Spalt zwischen die Scheiben 
(12, 14) kraf tbeauf schlagt ist. 

Reinigungswerkzeug nach Anspruch 8, 

dadurch gekennzeichnet, dafl die Anlagekraft (F) eine 
Gewichtskraf t und/oder eine Federkraft ist. 

Reinigungswerkzeug nach einem der Anspruche 1 bis 6, 
dadurch gekennzeichnet, da/3 die Abtr iebsscheibe (14) 
relativ zur Drehachse (26) des Keilrades (17) ver- 
schiebbar ist. 

Reinigungswerkzeug nach einem der Anspruche 1 bis 10, 
dadurch gekennzeichnet, da!3 der Grundkorper (21) des 
Keilrades (17) scheibenart ig ausgebildet ist und eine 
axiale Dicke (d) aufweist, die etwa der Dicke des Fu/3- 
bereiches des elastischen Keilr iemenr inges (19) ent- 
spricht. 

Reinigungswerkzeug nach einem der Anspruche 1 bis 11, 
dadurch gekennzeichnet, dai3 der Keilr iemenr ing (19) 
aus einer Polyurethan-Mischung besteht und vorzugs- 
weise aus Geweben bestehende, innere Zugstrange auf- 
weist. 

Reinigungswerkzeug nach einem der Anspruche 1 bis 9, 
dadurch gekennzeichnet, daB das Arbeitswerkzeug (7) 
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mit einem wechselbaren Trager (30) am Gehause (3) los- 
bar gehalten ist. 

14. Reinigungswerkzeug nach einem der Anspriiche 1 bis 13, 
dadurch gekennzeichnet , dai3 die Tiefe der Umfangsnut 
(13, 15) der Antr iebsscheibe (12) und/oder der Ab- 
triebsscheibe (14) groBer ist als die Eingr if f stief e 
des Auflenumf angs (18) des Keilrades (17). 
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Zusammenf as sung 

Die Erfindung betrifft ein Reinigungswerkzeug mit einem ro- 
tierend angetr iebenen Arbeitswerkzeug fur einen Staub- 
sauger. Das Werkzeug besteht aus einem Gehause (3) mit 
einer Bodenplatte (4) und einem in der Bodenplatte (4) vor- 
gesehenen Arbeitsschlitz (5), durch den das im Gehause (3) 
drehend gelagerte Arbeitswerkzeug (7) auf eine zu bear- 
beitende Flache wirkt . In dem Gehause (3) ist ein elek- 
trischer Antriebsmotor (7) oder eine Luftturbine an- 
geordnet , x der/die tiber ein Getriebe (10) das Arbeits- 
werkzeug (7) antreibt. Das Getriebe (10) umfaBt eine von 
der Motorwelle (11) angetriebene Antr iebsscheibe (12) sowie 
eine mit dem Arbeitswerkzeug (7) drehfest verbundene Ab- 
tr iebsscheibe (14). Zur Erzielung einer kraftvollen, leicht 
losbaren Getriebeverbindung ist vorgesehen, die Antriebs- 
scheibe (12) und die Abtr iebsscheibe (14) als Keilscheiben 
auszubilden und zur Antr iebsverbindung zwischen der 
Antriebsscheibe (12) und der Abtr iebsscheibe (14) ein Keil- 
rad (17) vorzusehen. Dieses greift mit dem Aui3enumfang (18) 
in die Umfangsnuten (13, 15) der Antriebsscheibe (12) und 
der Abtriebsscheibe (14) ein. 

(Fig. 4) 
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